Adeept Mecanum 4WD Robot z Zdalnym
Sterowaniem i Modutem Wi-Fi dla Raspberry
Pi Pico

Indeks: 817215 Producent: Adeept Kod producenta: 531050928

Cena: 450.45 zt

Opis

Adeept 4WD Omni-Directional Mecanum Wheels Robotic Car
Kit for Raspberry Pi Pico DIY STEM Remote Control

Educational Robot Kit with LCD1602 i tutorialami
Producent: Adeept

e Uwaga: Ten produkt (zawiera pilot zdalnego sterowania) nie zawiera baterii i wymaga zakupu oddzielnie przez
uzytkownika.

e Ten wielokierunkowy zestaw samochodowy Mecanum Wheels jest przeznaczony dla nastolatkdw, aby nauczy¢ sie
kodowania, budowania i programowania. Jest on opracowany na bazie Raspberry Pi Pico, za pomocg MicroPython
jako jezyka programowania, kod jest tatwy do odczytania i tatwy do modyfikaciji, jest to najlepszy wybér do nauki
programowania i robotyki.

e 4WD Omni-directional Wheels and DC Motor Robtic Cars uzywajg najnowszych két mecanum do ruchu
wielokierunkowego i pozwalajg Twoim robotom nie tylko podrézowac do przodu i z tytu, ale réwniez w kierunku
bocznym i uko$nym (zmiana réwnolegta w lewo/prawo, do przodu/do tytu, gérna lewa/prawa. ight diagonal
shishishishift, dolna prawa/lewa, ukosna zmiana biegéw). Idealny do ciasnych przestrzeni.

e }atwy montaz i budowa — szczeg6towe samouczki (175 stron, 21 Lesson) i kompletny kod sg dostarczone. Link do
pobrania mozna znalez¢ na karcie w pudetku (samouczki papierowe NIE sg dostepne, poniewaz tutoriale sg czesto
aktualizowane).

e Various Control Methods - IR Remote Control, Obstacle Avoidance, Line Tracking.

e Ten zestaw jest wyposazony w modut Wi-Fi ESP8266, mozesz zaprogramowac do sterowania tym inteligentnym
samochodem za pomocg aplikacji.

Parametry
Waga zestawu Bez baterii, wymagane zakupy oddzielne.
llos¢ lekcji 21 instrukcji w samouczkach.
Technologia MicroPython, Wi-Fi ESP8266.

Metody sterowania IR, Obstacle Avoidance, Line Tracking.
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