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Ksigzka przedstawia zaawansowang architekture planowania misji i ruchu dla autonomicznych pojazdéw bezzatogowych.
Omawia tematy z zakresu sztucznej inteligenciji, przetwarzania danych obrazowych, optymalizacji i planowania
operacyjnego. Autorzy skupiajg sie na autonomicznym planowaniu misji, podejmowaniu decyzji, Swiadomosci sytuacyjnej
oraz planowaniu ruchu. Wykorzystujg metaheurystyczne algorytmy ewolucyjne, takie jak Ant Colony Optimisation,
Biogeography-Based Optimisation czy Particle Swarm Optimization. Prezentujg takze zalety zastosowania autonomii w
Srodowisku oceanicznym. Ksigzka jest cennym Zrédtem wiedzy dla specjalistéw zajmujacych sie robotyka, automatyzacja
oraz sztuczng inteligencja.

Autorzy przyblizajg zarzadzanie decyzyjne, przetwarzanie obrazéw, sztuczng inteligencje, inzynierie automatyki, wizje
komputerowg i planowanie operacyjne. Tematyka obejmuje réwniez optymalizacje, kontrole automatyczng oraz
autonomiczne pojazdy podwodne. Ksigzka stanowi doskonate Zrédto wiedzy zaréwno dla profesjonalistéw, jak i badaczy
zainteresowanych nowoczesnymi technologiami w dziedzinie autonomii i robotyki.

"Autonomy and Unmanned Vehicles: Augmented Reactive Mission and Motion Planning Architecture" to obszerny
podrecznik skupiajacy sie na zaawansowanych technologiach planowania misji i ruchu dla autonomicznych pojazdéw
bezzatogowych. Pozycja jest niezastgpionym Zrédtem informacji dla specjalistow z dziedziny sztucznej inteligenciji, robotyki,
automatyzacji oraz planowania operacyjnego. Autorzy prezentujg najnowsze osiggniecia w dziedzinie autonomicznego
planowania misji, decyzji autonomicznych, Swiadomosci sytuacyjnej i planowania ruchu, wykorzystujagc zaawansowane
algorytmy ewolucyjne i metaheurystyczne.
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