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Książka "Modelowanie Dynamiczne Wieloczłonowych Robotów Wielonożnych (Inteligencja Poznawcza i Robotyka)" jest
niezwykłym źródłem wiedzy na temat zaawansowanych technik modelowania dynamicznego robotów wielonożnych.
Autorzy, Abhijit Mahapatra, Shibendu Shekhar Roy i Dilip Kumar Pratihar, przedstawiają kompleksowy przegląd zagadnień
związanych z interakcją nóg robotów z nawierzchnią, stabilnością dynamiczną oraz zużyciem energii. Ta publikacja jest
niezbędnym źródłem wiedzy dla studentów i profesjonalistów zainteresowanych wnikliwym zrozumieniem zagadnień z
zakresu robotyki i sztucznej inteligencji.

Książka zawiera 236 stron, a jej treść skupia się na analizie matematycznych modeli robotów wielonożnych. Omawiane
zagadnienia obejmują dynamiczne stabilności, zużycie energii oraz interakcje stóp robotów z różnego rodzaju
nawierzchniami. Wszystko to w kontekście rozwijającej się dziedziny robotyki i technologii informatycznej.

Wydana w 2021 roku przez Springer, książka "Modelowanie Dynamiczne Wieloczłonowych Robotów Wielonożnych
(Inteligencja Poznawcza i Robotyka)" to cenny zasób wiedzy dla studentów i badaczy zajmujących się robotyką i sztuczną
inteligencją. Autorzy przedstawiają w niej zaawansowane techniki modelowania dynamicznego, które mogą mieć kluczowe
znaczenie w rozwoju nowoczesnych robotów i systemów automatyzacji.
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