FastSLAM - Praktyczne Podejscie do Lokalizacji i
Mapowania w Robotyce

Indeks: 737608 Producent: Springer

Cena: 485.35 zt

FastSLAM: A Scalable Method for the Simultaneous
Localization and Mapping Problem in Robotics (Springer
Tracts in Advanced Robotics, Band 27)

Producent: Springer

Parametry

Producent Springer
Typ ksiagzki Edukacyjna, Inzynierska
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