Projektowanie Drog w OpenRoads Designer -
Kurs Komplet

Indeks: 690384 Producent: CAD Productivity Incorporated

A Cena: 632.42 zt

Opis

OpenRoads Designer
Producent: CAD Productivity Incorporated

Zapraszamy na kurs projektowania drég w programie OpenRoads Designer opracowany przez CAD Productivity
Incorporated. Kurs skfada sie z 470 stron i wazy 1 084 gramy. Publikacja jest w jezyku angielskim i zawiera wiele case
studies, a takze instrukcje obstugi, ktéra pozwoli Ci na zaprojektowanie drog uzywajac funkcji programu OpenRoads
Designer.

Zapraszamy do nabycia kursu i pozyskania wiedzy z zakresu projektowania drég w OpenRoads Designer. Bedzie to
nieocenione wsparcie dla Ciebie w pracy jako projektant drég!

® wiagzacy: paperback

e jezyk: english, english, english

e waga przedmiotu: 1084 grams

e strony: 470

e stowo kluczowe tematu: Bentley, CONNECT, Highway Design, InRoads, MicroStation, MicroStation; OpenRoads
training, ORD, OpenRoads, OpenRoads; MicroStation; OpenRoads training; OpenRoads book; OpenRoads highway
design; Bentley

e marka: Indy Pub

¢ kod podmiotu: 1635, UGC, TGPC, COM007000, COM007000, COM007000, TEC009140, TEC009140, TNH

e grupa docelowa: General/trade

e format: illustrated

e Liczba przedmiotéow: 1

e waga opakowania przedmiotu: 2.92 pounds

e wydanie: lllustrated

e producent: CAD Productivity Incorporated

e zewnetrznie przypisany identyfikator produktu: 9781087848556, 09781087848556

e gatunek muzyczny: HC, Informatik, EDV, Anwendungs-Software, Computerunterstitzte Fertigung (CAM), Computer-
Aided Design (CAD)

e Data publikacji: 2019-11-15T00:00:01Z

e numer wydania: 1

e nazwa przedmiotu: OpenRoads Designer

e data premiery: 2019-11-15T00:00:01Z

e data uruchomienia strony produktu: 2020-11-13T06:57:09.647Z2




Parametry

Format illustrated

Language English

Weight 1084 grams

Pages 470

Publisher CAD Productivity Incorporated
Subject Inzynieria i transport
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