RO+TEN - Stabilizator stopy Rom-Walker -
Rozmiar L

Indeks: 820122 Producent: RO+TEN Kod producenta: COD PR4-600-L

Cena: 550.57 zt

Opis

RO+TEN - Korektor buta tibio-tarsic Rom-Walker - L
Producent;: RO+TEN

e Operator piszczeli, szczego6lnie wskazany u pacjentow, ktérzy doznali ztaman lub pekniecia $ciegna Achillesa.

e waga opakowania przedmiotu: 1.35 kilograms

e producent: RO+TEN

e waga przedmiotu: 1.35 kilograms

e zewnetrznie przypisany identyfikator produktu: 8068020623670

e opis przedziatu wiekowego: Dla dorostych

e zalecane wezty przegladania: 20854605031

¢ punkt znaku wypunktowania: Operator piszczeli, szczegélnie wskazany u pacjentéw, ktérzy doznali ztaman lub
pekniecia sciegna Achillesa.

e Opis produktu: CECHY: Obudowa wykonana z plastikowej ramy, ktéra zapewnia doskonatg wytrzymatos¢. Ponadto
lekka konstrukcja zapewnia lepszy komfort dla uzytkownika. Podeszwa ma wewnatrz wysciotke wykonang z
nietoksycznego materiatu evazote, podczas gdy na zewnatrz podeszwa jest catkowicie antyposlizgowa. Ochraniacz
pokryty jest podszewka z gumy piankowej. Mocowanie produktu jest zapewnione przez pasy z zapieciem na rzep.
Réwnie stupki wsporcze moga by¢ regulowane dzieki rzepowi stosowanemu do wysciotki. APLIKACJE: Pekniecie
Sciegna dchille Leczenie pooperacyjne ztaman plastycznych Wskazane w przypadkach, gdy konieczne jest
ograniczenie ruchu piszczelowo-tarsicy WYMIARY | WAGA: Rozmiar: S, M, L - Rozmiar buta: 36/39, 39/44, 44/47
MARKA | MODEL: Ro+Ten PR4-600 ZAWARTOSC OPAKOWANIA: Ochraniacz piszczelowy tarsic

e marka: ROTEN

e typ sportowy: Gimnastyka

e pazwa przedmiotu: RO+TEN - Korektor buta tibio-tarsic Rom-Walker - L

e rozmiar: L

e materiat: Tworzywo sztuczne

e numer czesci: COD PR4-600-L

e ple¢ docelowa: unisex

Parametry
Rodzaj Stabilizator stopy
Waga 1.35 kg

Materiat Plastik i guma piankowa



Przeznaczenie Do uzytku unisex, dla oséb dorostych.

Rozmiar L (44-47)
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