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Modelowanie równań różniczkowych cząstkowych (PDE) oraz kontrola brzegowa stanowią kluczowe elementy analizy i
optymalizacji elastycznego systemu mechanicznego. Ta obszerna publikacja eksploruje złożone relacje między różnymi
czynnikami wpływającymi na dynamikę i kontrolę systemu. Autorzy - Liu, Zhijie i Liu, Jinkun - przedstawiają dogłębną
analizę wibracji, sterowania oraz zagadnień związanych z równaniami różniczkowymi cząstkowymi, dostarczając
nowatorskie podejście do tematyki.

Książka skupia się na zastosowaniach inżynierii matematycznej i obliczeniowej w dziedzinie kontroli, robotyki i automatyki.
Przedstawione są techniki obserwatora zakłóceń, ograniczeń wyjściowych oraz nasycenia wejść, zapewniając czytelnikowi
pełny zbiór narzędzi do projektowania i optymalizacji elastycznego systemu mechanicznego.

"Modelowanie PDE i kontrola brzegowa dla elastycznego systemu mechanicznego" to esencjonalne źródło informacji dla
inżynierów, matematyków i specjalistów z branży automatyzacji. Publikacja pozwala zrozumieć i wykorzystać
skomplikowane zależności występujące w elastycznych systemach mechanicznych, otwierając nowe perspektywy w
projektowaniu i optymalizacji.
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