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Systemy Robotyczne Autonomiczne Rozproszone 4 to kolejna fascynująca książka z serii poświęconej robotyce. Autorzy
zgłębiają tematykę robotyki rozproszonej, algorytmów sterowania oraz współpracy wielu robotów. Książka skupia się na
zastosowaniach technologii rozproszonych w robotyce, prezentuje różne architektury robotów mobilnych oraz analizuje
zachowania grupowe. To niezbędna lektura dla wszystkich pasjonatów robotyki i inżynierii mechanicznej.

Autorzy omawiają złożone zagadnienia takie jak planowanie ruchu, śledzenie obiektów, algorytmy sterowania oraz
komunikację między robotami. Książka przybliża czytelnikowi pojęcia związane z robotyką rozproszoną, w tym sterowanie
rozmyte i integrację architektury robotów z systemami autonomicznymi.

Systemy Robotyczne Autonomiczne Rozproszone 4 to kompendium wiedzy dla profesjonalistów i akademików zajmujących
się robotyką oraz inżynierią mechaniczną. Książka zawiera liczne przykłady praktyczne i studia przypadków, które ilustrują
możliwości technologii rozproszonych w dziedzinie robotyki.
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