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Systemy Robotyczne Autonomiczne Rozproszone 4 to kolejna fascynujaca ksigzka z serii poswieconej robotyce. Autorzy
zgtebiajg tematyke robotyki rozproszonej, algorytméw sterowania oraz wspotpracy wielu robotéw. Ksigzka skupia sie na
zastosowaniach technologii rozproszonych w robotyce, prezentuje rézne architektury robotéw mobilnych oraz analizuje
zachowania grupowe. To niezbedna lektura dla wszystkich pasjonatéw robotyki i inzynierii mechaniczne;j.

Autorzy omawiaja ztozone zagadnienia takie jak planowanie ruchu, Sledzenie obiektéw, algorytmy sterowania oraz
komunikacje miedzy robotami. Ksigzka przybliza czytelnikowi pojecia zwigzane z robotyka rozproszong, w tym sterowanie
rozmyte i integracje architektury robotéw z systemami autonomicznymi.

Systemy Robotyczne Autonomiczne Rozproszone 4 to kompendium wiedzy dla profesjonalistéw i akademikéw zajmujgcych
sie robotyka oraz inzynierig mechaniczna. Ksigzka zawiera liczne przyktady praktyczne i studia przypadkow, ktére ilustrujg
mozliwosci technologii rozproszonych w dziedzinie robotyki.
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